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[bookmark: _Toc72344506]1 绪论

[bookmark: _Toc72344507]1.1课题研究背景 
磁驱动技术是利用磁场对目标物进行动力驱动的技术。传统方法的驱动和控制技术难以很好地实现对微小物体的驱动和控制，基于磁力的驱动和控制方式提供了一种易实现、可控性且基本无伤害的非接触驱动和控制方法[1]。工业技术的迅速发展，使得磁驱动技术被应用到控制微型物体的操作当中，实现传统驱动方式难以完成的任务[2-4]。磁驱动技术驱动微小物体的应用十分广泛，驱动负载药物的微胶囊[5]、研究微型机器人的运动路径[6]、驱动花粉微米机器模拟逆血流运动[7]等。
[bookmark: _Toc72276450][bookmark: _Toc72344508]

1.2课题研究现状
磁驱动仿生纤毛结构具有多种功能，作为载体驱动微型器、作为微型反应器进行反应催化，甚至是直接采用其基本仿生学功能进行人体内有害物质的排除*********************。

[bookmark: _Toc72344509]1.3本课题研究主要内容
磁驱动仿生纤毛凭借其磁场驱动*********************。


[bookmark: _Toc72344510]2  *****测试
[bookmark: _Toc72344511]2.1实验部分
[bookmark: _Toc72344512]2.1.1仪器与设备
如表2-1所示，本实验所需要的主要实验设备信息如下：
表2-1 实验设备
	名 称
	设备型号
	厂家

	天平
	WT c2002
	杭州万特衡器有限公司

	磁块
	钕铁硼N52
	宁波永磁磁性材料厂

	电子万能拉力试验机
	Exceed E44
	美斯特工业系统（中国）公司

	超声仪
	SY-360
	上海宁商超声仪器有限公司

	体式显微镜
	MC-D31OU（C）
	江西凤凰生物


 



                           （式2-1）
式中： 为拉伸强度（MPa）；
p 为最大负荷（N）；
b 为试样宽度（mm）；d 为试样厚度（mm）。

[bookmark: _Toc72344519]

3仿******研究
***************************
[bookmark: _Toc72344520]3.1仿****构 
[image: ]
图3-2 不同磁粉含量下纤毛的阵列结构显微镜照片
  (a)磁粉含量30%，PDMS浓度30%wt俯视图，(b)磁粉含量30%，PDMS浓度30%wt侧视图，
(c)磁粉含量35%，PDMS浓度30%wt俯视图，(d)磁粉含量35%，PDMS浓度30%wt侧视图


[bookmark: _Toc72344526]4 结  论

本实验通过************。
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